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Roboterwerkzeugflansch
Die folgende Abbildung zeigt den Roboterwerkzeugflansch SS-EN ISO 9409-1;2004

(Abmessungen in mm).
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Zur Befestigung des Greifwerkzeugflanschs am Roboterwerkzeugflansch missen
alle Bohrungen fiir 12 Schrauben der Klasse 12.9 benutzt werden.
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